
犇犗犐：１０．２００３５／ｊ．ｉｓｓｎ．１６７１２６６８．２０２５．０１．００７

引用格式：贺九平，王世法，张驰，等．高速公路长大下坡路段货车运行速度模型适用性分析［Ｊ］．公路与汽运，２０２５，４１（１）：

３０３４．

犆犻狋犪狋犻狅狀：ＨＥＪｉｕｐｉｎｇ，ＷＡＮＧＳｈｉｆａ，ＺＨＡＮＧＣｈｉ，ｅｔａｌ．Ａｐｐｌｉｃａｂｉｌｉｔｙａｎａｌｙｓｉｓｏｆｔｒｕｃｋｒｕｎｎｉｎｇｓｐｅｅｄｍｏｄｅｌｉｎｌｏｎｇａｎｄｌａｒｇｅ

ｄｏｗｎｈｉｌｌｓｅｃｔｉｏｎｏｆｅｘｐｒｅｓｓｗａｙ［Ｊ］．Ｈｉｇｈｗａｙｓ＆ＡｕｔｏｍｏｔｉｖｅＡｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｓ，２０２５，４１（１）：３０３４．

高速公路长大下坡路段货车运行速度

模型适用性分析

贺九平１，王世法２，张驰３，吕博４

（１．西安长安大学工程设计研究院有限公司，陕西 西安　７１００６４；２．四川成绵苍巴高速公路有限责任公司

成都分公司，四川 成都　６１８２０６；３．长安大学 公路学院，陕西 西安　７１００６４；４．四川久马高速公路有限

责任公司，四川 阿坝藏族羌族自治州　６２４６００）

摘要：为探究高速公路长大下坡路段货车运行速度的变化规律，以四川西部某山区高速公路

３０ｋｍ长大下坡路段为研究对象，利用高清卡口系统采集该路段２０２０年某月连续３０ｄ的货车行

车数据，分析货车在长大下坡路段的运行特性，并对目前常用运行速度预测模型的预测速度与实

测速度进行对比分析。结果表明，实测货车速度随下坡距离的增加而降低，与运行速度预测模型

预测速度的变化趋势偏差较大；下坡时外地牌照车辆速度降低较快，本地车辆总体趋于平稳。速

度衰减率指标的变化情况也表明现有长大下坡路段运行速度预测模型没有考虑货车的频繁制动

行为，驾驶人对环境的熟悉程度对长大下坡路段运行速度有显著影响。据此提出长大下坡路段货

车运行速度预测模型修正思路。
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　　近年来，长大下坡路段交通事故率居高不下，由

货车速度过高导致的制动失效是事故频发的主要原

因之一［１３］。２０１６年公安部对全年不同地形条件的

高速公路事故情况进行统计，山区高速公路事故绝

对数较少，仅占１６．２９％，但造成的死亡人数、受伤人

数和直接财产损失所占比例分别高达１９．９１％、

１８．４７％、２１．３４％。２０１８年底，全国累计排查出不符

合相关规定、平均纵坡较大且连续坡长超过极限值

的长大下坡危险路段达１０２６处，这些路段自开通

以来已累计发生交通事故２．４万余起，导致６４００人

死亡，造成极其严重的社会经济、生命和财产损失。

为减少长大下坡路段交通事故，保障人民生命、财产

安全，须准确预测长大下坡路段大货车运行速度变

化趋势。

目前研究运行速度的常用方法是从实测项目

中获取行车数据，经筛分处理、回归分析得到运行

速度狏８５预测模型。２０世纪７０年代，美国联邦公路

局（ＦＨＷＡ）提出在平曲线车速预测模型的基础上

乘以纵坡修正系数得到纵坡路段运行速度预测模

型，ＪＴＧＢ０５—２０１５《公路项目安全性评价规范》沿

用该模型［４］，但该模型对长大下坡路段运行速度的

预测精度较低。廖军洪等利用断面法采集１０个长

大下坡路段９５个断面的运行速度数据，建立了货车

速度与坡长、平均纵坡２个参数的关系模型，但未考

虑交通组成、时段及线形等因素的影响［５］。佘明星

等利用断面观测法采集汕湛（汕头—湛江）高速公路

长大下坡路段的行车数据，基于多元回归分析建立

了货车运行速度与平均坡度的关系模型，但该模型

的显著性检验结果显示车速与坡长无关，模型预测

的准确性有待观察［６］。陈立辉等利用车载ＧＰＳ设

备采集京昆（北京—昆明）高速公路山西省境内一段

长大下坡路段１４个坡度的５０组货车速度数据，引

入坡比参数，建立了基于坡度、坡长和坡比的货车运

行速度预测模型，但该模型仅考虑一种车型，对于交
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通组成复杂的货运体系的适用性有待验证［７］。目前

大部分研究仅考虑道路纵坡参数对长大下坡路段货

车速度变化的影响，缺乏对驾驶人行为、道路环境、

车辆性能等因素的研究。本文通过对比下坡路段实

际货车行驶速度与现有运行速度预测模型的预测速

度，探究运行速度预测模型对下坡路段货车速度预

测的适用性，并通过对实测货车速度的分析，研究货

车在长大下坡路段行驶时的速度特性及变化趋势，

为运行速度预测模型的改进提供参考。

１　数据采集与处理

１．１　观测路段

选择四川西部某山区高速公路３０ｋｍ长大下

坡路段作为试验对象，该路段具有海拔高、临崖临

壁、急转弯多的特点。据不完全统计，２０１２年４月—

２０１７年８月，该路段共发生道路交通事故８４５起，

其中货车交通事故３２６起，占３８．５８％；货车失控造

成交通事故９２起，占货车事故总量的２８．２２％。

１．２　测速点分布

高清卡口系统能详细记录车辆轨迹等车流运行

信息，具有识别速度快、可靠性高等特点，可利用高

清卡口数据研究交通状态和潜在事故的内在机

制［８］。目前已利用交通监控系统的数据研究事故风

险，如线圈数据［９］、自动车辆识别系统［１０］等。ＸｕＣ．

Ｃ．等使用病例对照和Ｌｏｇｉｓｔｉｃ回归方法评价了交通

流状态对事故风险的影响［９］。ＡｈｍｅｄＭ．Ｍ．等挖

掘ＡＶＩ（自动车辆识别）数据，获得了７５．９３％的追

尾碰撞事故预测率［１０］。ＨｏｓｓａｉｎＭ．等利用贝叶斯

网络将预测结果的误报率控制在２０％以内
［１１］。

ＹｏｕＪ．Ｍ．等使用路段检测器数据和爬虫天气数据

预测实时事故，预测准确率达７６．３２％
［１２］。本文利

用高清卡口系统采集的该长大下坡路段货车行车数

据进行货车运行速度预测模型适用性分析。

该长大下坡路段共布设４个高清卡口设备，分

别位于 Ｋ２１１４、Ｋ２１１０、Ｋ２０８８、Ｋ２０８４，记录过往车

辆信息及行驶状况，其中Ｋ２１１４和Ｋ２１１０测点的位

置接近坡顶，Ｋ２０８８和 Ｋ２０８４测点的位置接近

坡底。

１．３　数据处理

１．３．１　数据处理流程

提取高清卡口设备输出的车辆车牌号、车辆类

型、行驶车道、经过时间、行驶速度等数据，并对数据

进行预处理，剔除运行速度为负值和零的异常数据；

根据车头时距与运行速度狏８５的关系确定临界车头

时距，进而筛选出自由流速度；提取有效的运行速度

数据，并与几种常用运行速度预测模型的预测结果

进行对比分析（见图１）。

图１　长大下坡路段货车运行速度数据处理流程

１．３．２　自由流速度

运行速度是指在路面平整、潮湿、自由流状态

下，行驶速度累计分布曲线上对应于８５％分位值的

速度［１３］。确定自由流速度是研究和预测运行速度

的前提［１４］。相关研究［１５１６］显示，车头时距可用来判

别道路交通是否为自由流状态，当车头时距大于某

一临界值时，车辆速度仅取决于道路线形条件及驾

驶员主观意愿，将该值定义为临界车头时距。对

４个测点货车车头时距与第８５分位实测速度进行

统计分析，结果见图２。

图２　车头时距与第８５分位实测速度的关系

　　由图２可知：第８５分位实测速度在车头时距为

５ｓ后趋于稳定（由于高清卡口速度数据均为整数，

狏８５数据曲线稍显起伏），该路段临界车头时距区间

为５～６ｓ，在偏保守的情况下取６ｓ作为货车处于

自由流交通时的临界车头时距。车头时距大于６ｓ

时，货车处于自由行驶状态，此时测点断面的实测车

速可用于运行速度分析。
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２　货车运行速度模型对比分析

２．１　运行速度模型选择

美国州公路与运输工作者协会（ＡＡＳＨＴＯ）认

为长大下坡路段货车运行速度是坡度和坡长综合作

用的结果［１７］，车速随下坡距离的增加而增大，到稳

定车速后保持匀速运动。据此，选取ＪＴＧＢ０５—

２０１５《公路项目安全性评价规范》中运行速度预测模

型［４］和部分学者基于纵坡参数建立的速度预测模

型［５７］作为研究基础，通过计算预测运行速度，并与

试验路段高清卡口设备采集的货车速度进行对比，

研究预测模型用于长大下坡路段货车运行速度预测

的适用性。

（１）ＪＴＧＢ０５—２０１５中运行速度预测模型（以

下简称规范预测模型）。ＪＴＧＢ０５—２０１５根据下坡

坡度及货车行驶距离对平曲线运行速度模型进行修

正，预测长大下坡路段货车运行速度。本文选取该

规范中高速公路大型车运行速度预测模型，输入道

路基本信息、平纵线形、构造物位置等参数，得到各

测点的货车运行速度。

（２）廖军洪预测模型
［５］。式（１）为该模型的计

算公式。

狏＝ｅｘｐ［４．１４９１＋０．１８８０ｌｎ犌＋０．０３６６×

　　（ｌｎ犌）
２×０．１２４１ｌｎ（犔／１０００）－

　　０．１１２９ｌｎ（犔／１０００）ｌｎ犌］ （１）

式中：狏为大货车运行速度（ｋｍ／ｈ）；犌 为距坡顶平

均纵坡（％）；犔 为累计坡长（ｍ）。

（３）佘明星预测模型
［６］。式（２）为该模型的计

算公式。

狏＝６３．５０１＋４．６９２犌２ （２）

（４）陈立辉预测模型
［７］。式（３）为该模型的计

算公式，该模型仅适用于坡长在１２ｋｍ以内的长大

下坡。

狏＝－（ｌｏｇ犔）
３（０．０１６犻２＋０．０５８犻２＋１．２４３犻狉）＋

　　７９．５９２＋（４８．８１７ｌｏｇ犔－

　　１１１．１２９）犻狉 （３）

式中：犻为坡度（％）；狉为坡比，即车辆经过的前后纵

坡比值。

为方便对比，对不同预测模型中相同意义的参

数进行统一化处理。

２．２　运行速度预测

分别采用上述４种运行速度预测模型对试验路

段４个测点的货车运行速度进行预测，结果见表１

和图３。

表１　模型预测速度与实测速度的比较

测点桩号
平均纵坡

犌／％

坡长

犔／ｍ

各模型预测速度狏８５／（ｋｍ·ｈ
－１）

规范预测模型 廖军洪预测模型 佘明星预测模型 陈立辉预测模型

实测速度／

（ｋｍ·ｈ－１）

Ｋ２１１４ １．８３ ４８８０ ６４．３３０ ７８．６２１ ７９．２１４ ８８．１０８ ６５

Ｋ２１１０ ２．０６ ８６９０ ７６．５７０ ８１．１２５ ８３．４１２ ８２．６６８ ６３

Ｋ２０８８ ３．０２ ３０５００ ６８．２７７ ８１．３９１ １０６．２９４ — ６２

Ｋ２０８４ ３．０４ ３５０９０ ８０．０００ ８１．３１２ １０６．８６３ — ６２

　　注：由于陈立辉预测模型仅适用于坡长在１２ｋｍ以内的长大下坡，仅利用该模型预测Ｋ２１１４、Ｋ２１１０处的运行速度。

图３　模型预测速度与实测速度对比

　　由表１、图３可知：规范预测模型的预测速度除

局部路段有所降低外，整体呈升高趋势；余明星预测

模型的预测速度随下坡距离的增加而增大，达到一

定值后趋于稳定；廖军洪模型的预测速度先缓慢上

升后缓慢下降，变化不大；陈立辉模型的预测速度快

速下降。实测货车速度随下坡距离的增加而降低，

预测模型预测速度的变化趋势与实测车速的变化趋

势不符。

４种运行速度预测模型中，廖军洪预测模型的

主要影响因素为平均纵坡与累计坡长，累计坡长越

大、平均纵坡越大，车辆处于加速状态的时间越长，

速度增加趋势越明显；佘明星预测模型的主要影响

因素为平均纵坡，平均纵坡越大，车速越快；陈立辉

预测模型的主要影响因素为平均纵坡、累计坡长与

坡比，坡顶处车速升高，坡中达某一临界值后减小，
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坡底车速稳定后略有增加，但该模型仅适用于坡长

在１２ｋｍ以内的长大下坡路段。

综上，４种运行速度预测模型对长大下坡路段

货车运行速度的预测结果与实测速度偏差较大，长

大下坡路段货车运行速度预测仅考虑道路纵断面指

标是不够的，应综合考虑驾驶人行为、道路环境等因

素对货车速度变化的影响。

３　长大下坡货车速度变化趋势

３．１　整体加减速特性分析

将试验路段４个测点一个月内的行车数据进行

筛选，得到１１５６辆车（共４６２４条数据）单次行程依

次经过全部４个测点的数据，对这些数据进行处理，

得到测点间单车加速度及速度衰减率（同一辆车经

过前后位置时的速度之比狏后／狏前）等指标。考虑到

货车下坡这一过程并非匀变速运动，计算两点间的

加速度并不符合物理学常识，采用速度衰减率代替

加速度来描述货车运行速度变化趋势更合理。由于

测点Ｋ２１１０和Ｋ２０８８之间桩号相差２２ｋｍ，速度差

值不大的情况下速度的变化趋势不明显，故对坡顶

和坡底的两段４ｋｍ下坡路段进行分析。图４为速

度衰减率的变化趋势及累积频率曲线。

图４　货车速度衰减率的变化

　　由图４可知：坡顶及坡底路段有超过６０％的车

辆速度衰减率小于１，在３０ｋｍ长的长大下坡路段

有超过８０％的货车速度衰减率小于１，说明大部分

货车在长大下坡时减速行驶。该结论不同于以

ＡＡＳＨＴＯ
［１８］为代表的研究结果，证明以往研究方

法缺乏对驾驶人频繁制动、控制车速及制动毂温度

的考虑。

３．２　本地车和外地车的加减速特性对比分析

长大下坡路段货车运行速度是人车路耦合作

用的结果［１８２０］，驾驶人对道路环境的熟悉程度往往

会影响驾驶人的选择。对长大下坡的危险意识不

够、不了解长大下坡线形指标变化时，驾驶人可能会

出现紧张心理，进而影响挡位选择及加减速尺度

大小［２１２２］。

按照货车牌照类型将其筛分为本地车和外地

车，对单车的速度衰减率指标进行分析，结果见

图５。

　　由图５可知：本地车、外地车单车速度衰减率的

图５　本地货车和外地货车速度衰减率对比

７０％分位值均小于１，说明大部分货车下坡时减速

行驶；坡顶数据显示外地车单车速度衰减率比本地

车先达到７０％分位值，且减速差值普遍偏大，说明

在即将进入长大下坡时外地车司机会采取更大的制

动力，操作更为谨慎；本地车与外地车在坡底的速度

衰减率变化趋于一致，说明驶出长大下坡路段后，道
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路环境因素对货车运行速度的影响减小。

４　结论

（１）试验路段实测数据显示，超过８０％的货车

速度衰减率小于１，大部分货车在长大下坡路段的

运行速度先减小，到稳定值时保持不变。货车在长

大下坡路段的运行速度变化趋势并不是单一地先增

加，到稳定值时保持不变。

（２）在长大下坡路段行驶时货车运行速度存在

一定衰减，说明驾驶人在长大下坡路段行驶时会频

繁刹车以控制车速。

（３）现有长大下坡货车运行速度预测模型的适

用性不强，没有考虑长大下坡时驾驶人的频繁制动。

建议考虑驾驶人为控制车速及制动毂温度而采取的

频繁制动，将其量化后在长大下坡路段运行速度预

测模型中进行参数标定。

（４）外地车的运行速度衰变较快，而本地车的

运行速度总体平稳，说明驾驶人对道路环境的熟悉

程度对下坡运行速度有显著影响。建议在外地车比

例较高时考虑该因素，将其量化为长大下坡货车运

行速度预测模型的修正系数，提高模型的适用性。

参考文献：

［１］　国家统计局．中国统计年鉴２０１９［Ｍ］．北京：中国统计

出版社，２０１９．

［２］　陈斌，袁伟，付锐，等．连续长大下坡路段交通事故特征

分析［Ｊ］．交通运输工程学报，２００９，９（４）：７５７８＋８４．

［３］　ＲｏａｄｓａｎｄＴｒａｆｆｉｃＡｕｔｈｏｒｉｔｙｏｆＮＳＷ．Ｓｐｅｅｄｐｒｏｂｌｅｍ

ｄｅｆｉｎｉｔｉｏｎａｎｄｃｏｕｎｔｅｒｍｅａｓｕｒｅｓｕｍｍａｒｙ［Ｒ］．ＮｅｗＳｏｕｔｈ

Ｗａｌｅｓ，Ａｕｓｔｒａｌｉａ：ＲｏａｄｓａｎｄＴｒａｆｆｉｃＡｕｔｈｏｒｉｔｙ，２０００．

［４］　华杰工程咨询有限公司．公路项目安全性评价规范：

ＪＴＧＢ０５—２０１５［Ｓ］．北京：人民交通出版社股份有限公

司，２０１５．

［５］　廖军洪，邵春福，邬洪波，等．连续长大下坡路段大货车

运行速度预测模型［Ｊ］．北京理工大学学报，２０１２，

３２（增刊１）：１１８１２１．

［６］　佘明星．基于断面观测法的连续下坡路段车辆运行速

度预测模型研究［Ｊ］．公路交通科技（应用技术版），

２０１９，１５（７）：３１０３１５．

［７］　陈立辉，郭忠印．高速公路连续下坡路段大货车速度特

征研究［Ｊ］．重庆交通大学学报（自然科学版），２０１９，

３８（８）：８６９１．

［８］　游锦明，方守恩，张兰芳，等．高速公路实时事故风险研

判模型及可移植性［Ｊ］．同济大学学报（自然科学版），

２０１９，４７（３）：３４７３５２．

［９］　ＸＵＣＣ，ＬＩＵＰ，ＷＡＮＧＷ，ｅｔａｌ．Ｅｖａｌｕａｔｉｏｎｏｆｔｈｅｉｍ

ｐａｃｔｓｏｆｔｒａｆｆｉｃｓｔａｔｅｓｏｎｃｒａｓｈｒｉｓｋｓｏｎｆｒｅｅｗａｙｓ［Ｊ］．

ＡｃｃｉｄｅｎｔＡｎａｌｙｓｉｓ＆Ｐｒｅｖｅｎｔｉｏｎ，２０１２，４７：１６２１７１．

［１０］　ＡＨＭＥＤ Ｍ Ｍ，ＡＢＤＥＬＡＴＹ Ｍ，ＹＵ ＲＪ．Ｂａｙｅｓｉａｎ

ｕｐｄａｔｉｎｇａｐｐｒｏａｃｈｆｏｒｒｅａｌｔｉｍｅｓａｆｅｔｙｅｖａｌｕａｔｉｏｎｗｉｔｈ

ａｕｔｏｍａｔｉｃ ｖｅｈｉｃｌｅ ｉｎｄｅｎｔｉｆｉｃａｔｉｏｎ ｄａｔａ ［Ｊ］．

Ｔｒａｎｓｐｏｒｔａｔｉｏｎ Ｒｅｓｅａｒｃｈ Ｒｅｃｏｒｄ：Ｊｏｕｒｎａｌ ｏｆ ｔｈｅ

ＴｒａｎｓｐｏｒｔａｔｉｏｎＲｅｓｅａｒｃｈＢｏａｒｄ，２０１２，２２８０：６０６７．

［１１］　ＨＯＳＳＡＩＮＭ，ＭＵＲＯＭＡＣＨＩＹ．ＡＢａｙｅｓｉａｎｎｅｔｗｏｒｋ

ｂａｓｅｄｆｒａｍｅｗｏｒｋｆｏｒｒｅａｌｔｉｍｅｃｒａｓｈｐｒｅｄｉｃｔｉｏｎｏｎｔｈｅ

ｂａｓｉｃｆｒｅｅｗａｙｓｅｇｍｅｎｔｓｏｆｕｒｂａｎｅｘｐｒｅｓｓｗａｙｓ［Ｊ］．Ａｃ

ｃｉｄｅｎｔＡｎａｌｙｓｉｓ＆Ｐｒｅｖｅｎｔｉｏｎ，２０１２，４５：３７３３８１．

［１２］　ＹＯＵＪＭ，ＷＡＮＧＪＨ，ＧＵＯＪＱ．Ｒｅａｌｔｉｍｅｃｒａｓｈ

ｐｒｅｄｉｃｔｉｏｎ ｏｎ ｆｒｅｅｗａｙｓ ｕｓｉｎｇ ｄａｔａ ｍｉｎｉｎｇ ａｎｄ

ｅｍｅｒｇｉｎｇｔｅｃｈｎｉｑｕｅｓ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＭｏｄｅｒｎＴｒａｎｓｐｏｒ

ｔａｔｉｏｎ，２０１７，５（２）：１１６１２３．

［１３］　许金良．道路勘测设计［Ｍ］．５版．北京：人民交通出版

社股份有限公司，２０１８．

［１４］　杨文臣，田毕江，胡澄宇，等．山区高速公路隧道路段运

行速度分析与预测［Ｊ］．中外公路，２０１８，３８（６）：３０８３１３．

［１５］　ＨＡＳＨＩＭＩＨ．Ａｎａｌｙｓｉｓｏｆｓｐｅｅｄｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓｆｏｒ

ｒｕｒａｌｔｗｏｌａｎｅｒｏａｄｓ：ａｆｉｅｌｄｓｔｕｄｙｆｒｏｍ Ｍｉｎｏｕｆｉｙａ

Ｇｏｖｅｒｎｏｒａｔｅ，Ｅｇｙｐｔ［Ｊ］．ＡｉｎＳｈａｍｓＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇＪｏｕｒｎａｌ，

２０１１，２（１）：４３５２．

［１６］　孟祥海，王丹丹，张志召．高速公路平纵组合路段运行

速度分析与预测［Ｊ］．交通运输系统工程与信息，

２０１４，１４（２）：１５０１５７．

［１７］　ＡｍｅｒｉｃａｎＡｓｓｏｃｉａｔｉｏｎｏｆＳｔａｔｅＨｉｇｈｗａｙａｎｄＴｒａｎｓｐｏｒｔａ

ｔｉｏｎＯｆｆｉｃｉａｌｓ．Ａｐｏｌｉｃｙｏｎｇｅｏｍｅｔｒｉｃｄｅｓｉｇｎｏｆｈｉｇｈｗａｙｓ

ａｎｄｓｔｒｅｅｔｓ［Ｓ］．ＡＡＳＨＴＯＧｒｅｅｎＢｏｏｋ（ＧＤＨＳ６）．Ａｍｅ

ｒｉｃａｎＡｓｓｏｃｉａｔｉｏｎｏｆＳｔａｔｅＨｉｇｈｗａｙａｎｄＴｒａｎｓｐｏｒｔａｔｉｏｎ

Ｏｆｆｉｃｉａｌｓ，２０１１．

［１８］　郭腾峰．长大纵坡安全与车路协同矛盾探究［Ｊ］．中国

公路，２０１８（２）：６２６５．

［１９］　刘震．基于人车路综合影响的运行车速预测模型研

究［Ｄ］．广州：华南理工大学，２０１０．

［２０］　丁志勇，周子楚，郭忠印．运行速度预测模型在公路长

大纵坡路段设计中的适用性分析及修正［Ｊ］．公路工

程，２０１６，４１（５）：１１８１２２＋１３８．

［２１］　付仲才，廖军洪，邬洪波，等．山区高速公路连续下坡

路段驾驶员特性分析［Ｊ］．公路交通科技（应用技术

版），２０１１，７（８）：２８３０．

［２２］　宋子璇，白雷，周小焕，等．山区高速公路道路主观安

全性评价指标的选取［Ｊ］．交通科学与工程，２０１４，

３０（２）：８９９４．

收稿日期：２０２４０２０２

４３ 　　　　　公　路　与　汽　运　　　　　　　　　总第２２６期　


